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EK-5

SAYISAL BILGISAYARDA YATISKIN OLMAYAN HAL DENKLEMLERININ MATRIS

KULLANIMI ILE GOzUMU

Dodrusallagtirilmig yatiskin olmayan hal denklemleri-
nin matris kullanimi ile ¢&ziimlerinde, BASMAT programi kulla-
nilmigtir. Bu program, verilen bir matrisin determinantinai,
tersini, karakteristik polinomunu, ¢tziim (Resol vent matrix)
matrisini, 6z de§erlerini ve hal gegig matrisini (state
transition matrix) hesaplar, BASMAT programi bir ana ve alta
alt programdan olugmustur. Girig formati Tablo E5.1, sisteme
yalniz gliserin ve gliserinle birlikte suyun girdigi durum-
daki caligmalar ig¢in matrislerin olusturulmasi E5.l1. ve E5.2.
de, program akis semasi Sekil E5.1. de, tiim program ve sis-—
teme yalniz gliserin girdi§i durumda sodutma suyuna kademe

4 o _ g 1 i 3 §
defisimi (Mc = 17 — Mc = 89 1%;) verilmesi g¢aligmasi igin

¢iktitar Tablo E5.2., de, g¢iktilarain diizenlenmesi E5.3. de

verilmigtir.

L9 Altprogram DET

Bu altprogram, Gauss elemine ySntemini {25} kullanarak

matrisin determinantini hesaplar.

ii. Altprogram CHREQ

Matrisin karakteristik polinomunu det(SI-A) ve ¢Szlim
matrisini (SI-A)—l hesaplayan altprogramdir. C&ziim matrisi

Leverrier algoritmasinin {26} yardimi ile hesaplanir.

=101~
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